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В олактромоделирувдай установке ЗМСС-7М для расчёта иеразрезнах балок и ром, не имеющих линейных перемещений■ уалов,1 использует см П -образнее схема-аналог нагибаемого стержня со знакопеременном мас­штабом. моделирования,: который не позволяет производить расчёт мето­дом нлектроиодотирования систем типа нерегулярных рам. С целы. устра­нения недостатков Л -образной схемы синтезирована олектропнпя схема- -аналог изгибаемого стержня без знакопеременного масштаба модядирогя- иия. Схема' разработана па основа метода активного инверсного одно- и двукратного дублирования неизвестных, обладают,его более широким во­зможностями по>,'сравнению с известными метоЛоми синтеаа. Для дублиро­вания неизвестных /в рассматриваемом случае -  напряжений, зквквяяев- тных углам .поворота конце® изгибаемого стержня/ используются о.лект- ронаыа:операционные усилители /см.рисунок/.с коэффициентом передачи, равным 8 . . О. Изгибающие моменты по концам стержня М А и м в , выраженнкч че­рез углы поворота узлов ж lPft, раем '
М а* Ш Ч я + 21Чл + Н, = л  /где L -  погонная жёсткость, M ą и М л - нагибающие моменты по конвг.ы  ̂жёстко защемлённого стержня от поперечной погрузки. СЕктеанролаидел ■ • , ■ "Н злектроиння схема-аналог нзгибазкогэстержня характеризуй0-8 ,’̂ р»зн*чяяия;

l*1=2gUr. + ^Ue, * l* 1 . . . .
l .~ i> U t + 2 g U , * U  J  /Z/
■ ; Из сравнения выражений / I/  а /£/ видно,1 что они аавлогвчкн, vPaapB0o'sa»'': .■ пвя■ автором.• ежвна-ввалс^*$аял‘;»рдц& -, .' дева на праиераж расяёт;А дврпа'рттт.Ч-' ]: .балок#. СЬшСеа .Ери;;рг1счёт«:.рр< ерлияг-:' i.y икю ■- е ■ точным. еналйтжч0сг«ям.. >*тс'Дйй”,'Щ.:-;;■ превосходя. * » iiasgjtsł / Ы* fej&A a ę$>l устйковле ; tmĆC-ЙГ. С: дафнледЕШ :‘ йкЬкш ’ усилителей' постейк'яогр• та У/; У; ■


