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Введение. Исследование посвящено адаптивной системе управления улич-

но-дорожной сетью (УДС) города как средству снижения экологических по-

терь. Увеличение транспортных потоков повышает выбросы загрязняющих ве-

ществ, ухудшая экологию. Актуальность работы связана с необходимостью 

минимизации этого воздействия. 

Материалы и методы. Использованы данные о выбросах и расчетные ме-

тоды для анализа удельных объемов загрязнения и числа потребителей [1–3]. 

Применён аналитический подход к оценке экологического ущерба. 

Результаты и обсуждение. Адаптивное управление УДС оптимизирует 

движение, сокращая выбросы. Удельный объем транспортных выбросов: 

Mос = 434,26 кг/км, Mou = 161,1 кг/км. 

Экологический ущерб рассчитан по формуле 

Cmi=0,02*Cв*√(Mi-6), у.е./чел.час, 

где Cв – стоимость ВВП на человека, Mi – приведенный объем выбросов  

(от 46,1 до 434,25 клм). Число водителей (N1c = 350 чел/км) и пешеходов  

(N2c = 125 чел/км) показывает, что система снижает время воздействия загряз-

нения. Это уменьшает экологические потери на 20–25 % по сравнению с тради-

ционными методами, что подтверждается расчетами. 

Заключение. Адаптивное управление УДС [4] эффективно снижает эколо-

гические потери, оптимизируя транспортные потоки и выбросы. Это способ-

ствует ресурсосбережению и улучшению городской среды. 
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