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Введение

Ременные передачи имеют многовековую историю развития. Ввиду своих 
функциональных и экономических преимуществ они получили широкое 
применение среди механических передач мощности.

Сегодня ременные передачи используются практически во всех областях 
машиностроения, успешно конкурируя с цепными и зубчатыми передачами, 
а по ряду показателей значительно превосходят их (металлоемкость, малошум- 
ность, передача мощности на большие расстояния с большими скоростями, 
демпфирование нагрузки, предохранительная функция от перегрузки передачи 
ввиду наличия упругого скольжения и др.). Наряду с этим, ременные передачи 
отличаются простотой конструкции и отсутствием смазочной системы, 
что предопределяет их низкую стоимость.

К недостаткам ременных передач относятся: увеличенные габариты и усилия 
на валы и их опоры.

Общие сведения о поликлиноременных передачах

Поликлиноременные передачи относятся к классу передач мощности гибкой 
связью посредством сил трения между ремнем и шкивами. Наряду с присущи­
ми ременным передачам недостатками (непостоянство передаточного отноше­
ния как следствие упругого скольжения ремня; значительные нагрузки на валы 
и опоры ввиду консольного расположения шкивов и предварительного натяже­
ния ремня, обеспечивающего получение требуемых сил трения на дугах обхва­
та шкивов; невысокая долговечность ремней; пониженный к. п. д. ввиду упру­
гого скольжения и буксования; значительные габариты) поликлиноременные 
передачи имеют ряд положительных особенностей:

-  поликлиновые ремни более тонкие и менее жесткие по сравнению с кли­
новыми ремнями, что позволяет уменьшить габариты передачи вследствие 
уменьшения диаметров шкивов, применять поликлиноременные передачи 
при скоростях ремня до 40 м/с и передаточном отношении до 15;

-  неточности изготовления шкивов и ремней оказывают меньшее влияние 
на работоспособность передачи;

-  сечение ремня используется более рационально, что приводит к повыше­
нию его несущей способности и долговечности;

-  при одинаковой передаваемой нагрузке ширина поли клиновых ремней 
значительно меньше ширины комплекта клиновых ремней, что позволяет 
уменьшить габариты и массу передачи по сравнению с клиноременной пере­
дачей, а также уменьшить нагрузки на валы и опоры передачи вследствие 
уменьшения длины консольной части шкивов;

-  поликлиновые ремни обеспечивают более равномерное распределение 
нагрузки по рабочей поверхности, что также способствует уменьшению габари­
тов передачи;

-  поликлиноременные передачи отличаются повышенной плавностью работы, 
пониженным упругим скольжением и обеспечивают более постоянное переда­
точное отношение.
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Существенным недостатком поликлиноременных передач являются более 
жесткие требования к непараллельное™ валов и осевому смещению шкивов.

Выпускают ремни трех сечений: К (У), Л (I)  и М. Ремень сечения К (У) 
применяют вместо клиновых ремней О и А при крутящем моменте Т\ < 40 Нм; 
ремень сечения Л (L) -  вместо клиновых ремней А, Б и В при Т\ = 18...400 Нм; 
ремень сечения М -  вместо клиновых ремней В, Г, Д и Е при Т\ > 130 Нм.

К. п. д. передачи r\ = 0,9...0,98 при v < 25 м/с, с повышением скорости ремня 
к. п. д. понижается.

Поликлиновые ремни выполняются бесконечными плоскими с ребрами 
на внутренней поверхности, которые входят в канавки шкивов (рис. 1).

Отличительной особенностью поликлиновых ремней, придающей монолит­
ность всей конструкции, является спирально навитый кордшнур (рис. 2). Наруж­
ная (нерабочая) поверхность ремня шлифуется или покрывается тканью. Иногда 
для увеличения гибкости на наружной поверхности ремня формуют зубья. Необ­
ходимо также обеспечивать достаточно высокую точность шага ребер ремня.

1,2 -  шкивы; 3 -  ремень
Рисунок 1 -  Схема поликлиноременной передачи

В связи с этим следует отметить, что ремни, выпускаемые различными фир­
мами, не взаимозаменяемы. Так, поликлиновые ремни, выпускаемые в странах 
СНГ, соответствуют только ремням фирмы Bando (Япония) [1]. Шаг ребер ремней 
других фирм-производителей имеет следующие значения: 2,34; 4,76 и 9,40 мм 
(.Hutchinson, Франция) [2]; 2,38; 4,76 и 9,52 мм (Good Year, США) [3].

bp=pz

Рисунок 2 -  Конструкция поликлинового ремня
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Параметры поликлиноременных передач определены в ТУ 38105763-84 
(табл.1).

Таблица 1 -  Размеры и параметры поперечных сечений поликлиновых ремней
Тип

ремня Г,, Нм l̂mirb
ММ

Число 
клиньев 

2, шт.

Размеры сечения, мм Длина ремней 
Ар, ммР Ар А /?1 /?2

к м <40 40 2...36 2,4 4,0 2,15 0,1 0,4 400...2000
W )

[!«/-)оо 80 4...20 4,8 9,5 4,88 0,2 0,7 1250..4000
М > 130 180 4...20 9,5 16,7 9,6 0,4 1,0 2000...4000
Примечания
1. Расчетные длины ремней принимать из ряда: 400, 450, 500, 560, 630, 710, 800, 900. 

1000, 1120, 1250, 1400, 1600, 1800, 2000, 2240, 2500, 2800, 3150, 3550, 4000.
2. Углы профиля ремня и канавок шкива для всех сечений ф = 40°.

Расчет поликлиноременной передачи

Расчет поликлиноременной передачи заключается в определении требуемого 
количества ребер ремня, т. е. минимальной ширины ремня Вр [4, 5, 6].

Выбор сечения ремня осуществляется либо по расчетной передаваемой 
мощности Р |Р и частоте вращения ведущего шкива п\ на основании диаграммы 
(рис. 3), либо по величине расчетного крутящего момента на ведущем шкиве 
Tip (см. табл. 1).

ил
d2

где е -  коэффициент упругого скольжения: 8 = 0,01...0,02.
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Минимальное межосевое расстояние, мм:

a ’m,n =0,55(dx+d2) + H p, а '> а'т

Расчетная длина ремня, мм:

Lp = 2я' + 0,5я(</,
о'

Действительная длина ремня, мм, Lv > Lv' (см. табл. 1). 

Межосевое расстояние передачи, мм:

0 = ^  + 0 , 5 ( ^ - ^ ) .

Скорость ремня, м/с:

v =
ndxnx 
6 - 104 '

Угол обхвата ремнем ведущего шкива, градус:

оц =180° - 5 7 - ( 4 - 4 )
а

Поправка мощности, учитывающая влияние уменьшения изгиба ремня 
на ведомом шкиве, кВт:

ЛРх=0,Ш\ЛТхпх,

где АТ\ -  поправка к моменту на быстроходном валу, Нм (табл. 2).

Таблица 2 -  Поправка к моменту на быстроходном валу АТ\, Нм
Сечение
ремня

Д Т\ при передаточном отношении передачи и
1,03...1,07 1,08...1,13 1,14...1,20 1,21...1,30 1,31...1,40 1,41... 1,60 1,61...2,39 >2,40

а д 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0,55 0,6 0,7
Я(Ь) 0,9 1,9 2,7 3,6 4,0 4,5 5,0 5,4

м 7,0 13,8 20,7 27,6 31,0 34,5 38,0 41,4

Допускаемая мощность для 10 ребер, кВт:

t f o H t f o ] „ C 0Ct + ^ ) C p,
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где [Ло1о -  номинальная мощность, передаваемая 10 ребрами ремня, кВт (табл. 3);
Са -  коэффициент, учитывающий влияние угла обхвата на ведущем шкиве 

(табл. 4);
CL -  коэффициент, учитывающий длину ремня (табл. 5);
Ср -  коэффициент, учитывающий динамичность нагружения передачи 

и режим ее работы (табл. 6).

Таблица 3 -  Номинальная мощность, передаваемая поликлиновым ремнем
с 10 ребрами, [Рю]0, кВт [7]

Сечение
ремня du мм T’lolo, кВт, при скорости ремня v, м/с

2 5 10 15 20 25 30 35
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

К (J)

40 0,65 1,40 2,4 3,2 3,7 - - -

45 0,70 1,55 2,7 3,6 4,3 4,9 - -

50 0,76 1,65 2,9 4,0 4,8 5,3 - -

56 0,80 1,80 3,1 4,3 5,2 5,9 6,2 -

63 0,85 1,90 3,4 4,6 5,6 6,4 6,8 -

71 0,88 2,00 3,6 4,9 6,0 6,9 7,4 7,6
80 0,92 2,05 3,7 5,2 6,4 7,3 7,9 8,2
90 0,95 2,15 3,9 5,4 6,7 7,7 8,4 -

100 0,97 2,20 4,0 5,6 6,9 8,0 8,7 -

112 1,00 2,25 4,1 5,8 7,2 8,2 9,1 -

125 1,02 2,30 4,2 6,0 7,5 8,7 9,4 -

140 1,05 2,35 4,3 6,2 7,6 8,8 9,6 -

Л(1)

80 1,9 3,9 6,4 7,9 8,3 - - -

90 2,2 4,5 7,6 9,7 10,8 - - -

100 2,3 5,0 8,6 11,2 12,7 13,0 - -

112 2,5 5,5 9,6 12,7 14,7 15,3 - -

125 2,7 5,9 10,4 13,9 16,3 17,4 17,0 -

140 2,8 6,3 11,0 15,0 17,8 19,2 21,5 20,0
160 2,9 6,7 11,5 16,2 19,4 21,2 22,5 21,8
180 3,1 7,0 12,6 17,0 20,6 22,8 23,4 23,6
200 3,2 7,2 13,0 17,9 21,6 24,0 24,8 -

224 3,3 7,5 13,5 18,6 22,6 25,2 26,2 -

250 3,4 7,7 14,0 19,2 23,4 26,2 27,5 -

280 3,5 7,9 14,3 19,7 24,0 27,2 28,6 -

315 3,6 8,0 14,7 20,3 24,8 28,0 29,7 -

355 3,7 8,2 15,0 20,7 25,5 28,8 30,6 -

м

180 7,1 14,5 24,0 30,2 32,8 31,8 24,2 -

200 7,7 16,3 27,7 35,8 40,3 40,4 35,4 -

224 8,5 18,0 31,3 41,2 47,5 49,5 46,3 37,0
250 9,1 19,7 34,4 45,9 53,8 57,0 56,0 48,0
280 9,7 21,0 37,4 50,3 59,8 65,0 64,0 58,0
315 10,2 22,5 40,0 54,3 65,0 71,0 72,0 68,0
355 10,7 23,7 42,4 58,0 70,0 78,0 80,0 76,0
400 11,0 24,8 44,6 61,0 74,0 83,0 86,0 84,0
450 11,5 25,7 46,5 64,0 78,0 87,0 92,0 91,0
500 11,8 26,5 47,8 66,0 81,0 91,0 96,0 95,0
630 12,3 28,0 50,7 70,0 87,0 98,0 105,0 105,0
800 12,8 29,0 53,1 74,0 91,0 104,0 112,0 113,0
1000 13,0 29,8 54,7 76,0 94,0 108,0 117,0 119,0

Таблица 4 -  Значения коэффициента Са, учитывающего влияние угла обхвата
a i ° 220 210 200 190 180 170 160 150 140
сп 1,08 1,06 1,04 1,02 1,00 0,98 0,95 0,92 0,89
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Таблица 5 -  Значения коэффициента Q , учитывающего длину ремня
LJU 0,3 0,4 0,5 0,6 0,8 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,2 2,4
CL 0,80 0,85 0,89 0,91 0,96 1,0 1,03 1,06 1,8 1,11 1,12 1,14 1,16

Примечание -  Ц  -  базовая длина ремня. Для сечений Y.(J), J\(L), М. Ц  = 710, 1600 и 2240 мм 
соответственно.

Таблица 6 -  Значения коэффициента Ср, учитывающего динамичность 
нагружения передачи и режим ее работы___________________________________

Режим работы
CD при числе смен работы передачи

1 | 2 ! 3 1 I 2 | 3 1 1 2 | 3
I II III

Легкий 1,0 1,1 1,4 1,1 1,2 1,5 1,2 1,4 1,6
Средний 1,0 1,2 1,5 1,2 1,4 1,6 1,3 1,5 1,7
Тяжелый 1,2 1,3 1,6 1,3 1,5 1,7 1,4 1,6 1,9

Очень тяжелый 1,3 1,5 1,7 I 1,4 1,6 1,8 1,5 1,7 2,0

Примечания
I -  электродвигатели переменного тока общепромышленного применения, электродвигатели 

постоянного тока тунговые, водяные и паровые турбины, ДВС с числом цилиндров от 8 и более;
II -  электродвигатели постоянного тока компаундные, ДВС с числом цилиндров от 4 

до 6 и п > 600 мин'1;
III -  электродвигатели переменного тока с повышенным пусковым моментом, электро­

двигатели постоянного тока сериесные, ДВС с числом цилиндров до 4 и п < 600 мин'1.
Легкий режим работы (Гтах ~ 1,2Гном):
-  станки с непрерывным процессом резания (токарные, сверлильные, шлифовальные), 

легкие вентиляторы, насосы и компрессоры (центробежные, ротационные), ленточные 
конвейеры, легкие грохоты, машины для очистки и погрузки зерна и т. д.

Средний режим работы (Гтах ~ 1,5Г„оМ):
-  станки фрезерные, зубофрезерные и револьверные, полиграфические машины, поршневые 

насосы и компрессоры с 3 и более цилиндрами, вентиляторы и воздуходувки, цепные транспор­
теры, элеваторы, дисковые пилы для дерева, тяжелые грохоты, вращающиеся печи и т. д.

Тяжелый режим работы (Гтах ~ 2,0Г„оМ):
-  станки строгальные, долбежные и деревообрабатывающие, насосы и компрессоры 

с одним или двумя цилиндрами, вентиляторы и воздуходувки тяжелого типа, конвейеры 
винтовые и скребковые, прессы винтовые, машины для брикетирования кормов и т. д.

Очень тяжелый режим работы (Гтах ~ 3,0Г„оМ):
-  подъемники, экскаваторы, драги, ножницы, молоты, мельницы, дробилки, лесопильные 

рамы и т. д.

Число ребер ремня, шт.:

10Я

Ж> » Г

Полученное значение z округляется в большую сторону до целого числа 
(см. табл. 1).

Сила, нагружающая валы передачи, Н:

F  = 2F0sin— , 
0 2

где F0 -  сила предварительного натяжения ремня, Н: 
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где ф -  коэффициент тяги: ф = 0,45...0,55.

Конструирование шкивов поликлиноременной передачи

Шкивы поликлиноременных передач относятся к общемашиностроительным 
деталям, и выбор материала для них осуществляется традиционными способами. 

При v < 30 м/с шкивы изготавливают из чугуна СЧ15, СЧ20 (ГОСТ 1412-85). 
При v < 40 м/с шкивы изготавливают литыми из стали 25Л (ГОСТ 977-88). 
При d < 200 мм шкивы изготавливают из проката Ст. 3 (ГОСТ 380-88). 
Быстроходные шкивы изготавливаются из легких сплавов на основе алюминия. 
В зависимости от объема выпуска шкивы изготавливают литыми, коваными, 

штампованными, цельными или сборными.

Диаметр и длина ступицы, мм (рис. 4):

Гвал -  крутящий момент на валу: Тва1 = 9 5 5 0 -^ , Н м ;
Пеа,

[т] -  допускаемое напряжение кручения: [т] = 20...30 МПа.

Полученное значение d^  округляют до большей целой величины, оканчи­
вающейся на 0 или 5,0 мм.

£ ^  = (1,55...1,65)4^,

Lex = (1,2... 1 ,5)(^ ,

Рисунок 4 -  Размеры ступиц шкивов
9



Окончательно длину ступицы принимают с учетом результатов расчета 
шпоночного или шлицевого соединения.

Вычисленные размеры округляют в ближайшую сторону до значений из ряда 
стандартных чисел.

Тип посадочного отверстия -  см. рис. 5. Посадка цилиндрического отвер­
с т и я -//? .

«)

а) цилиндрическое со шпонкой; 6) коническое со шпонкой; в) коническое 
Рисунок 5 -  Посадочные отверстия шкивов

Шероховатость поверхностей:
-  отверстие в ступице - R a =  1,6.. .3,2;
-  боковые поверхности ступицы -  на класс ниже чистоты обработки отвер­

стия - R a  = 6,3.
Допуски формы и расположения поверхностей:
-  торцевое биение ступицы:

а) при —— < 1 (табл. 7);

б) при > 1 ГГ увеличить на 40.. .50 %.

Таблица 7 -  Допуск торцевого биения ступиц
Скорость ремня 

Vq> м/с
до 5 до 8 до 12 до 18 до 25 свыше 25

Допуск торцевого 
биения, мм 0,06 0,05 0,04 0,03 0,02 0,01

Конструкция шкива -  см. рис. 6-9 [7].
-лит ейное у к л о н а -У  

литейное родиусо 
5 мм

о = (0 ,4 .. ,0 .5 ) с

а) монолитная; б) с диском; в) со спицами 
Рисунок 6 -  Конструкции шкивов (ГОСТ 20889-88)
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а) с односторонней выступающей ступицей: б) с односторонней выточкой; 
в) с односторонней выточкой и выступающей ступицей 

Рисунок 7 -  Конструкции монолитных шкивов

б)

а) выступающей с одного торца обода: б) укороченной с одного торца обода; 
в) выступающей с одного и укороченного с другого торца обода 

Рисунок 8 -  Конструкции шкивов с диском и ступицей

а) М

Г 7 7 Г 1

а) выступающей с одного торца обода: б) укороченной с одного торца обода; 
в) выступающей с одного и укороченного с другого торца обода 

Рисунок 9 -  Конструкции шкивов со спицами и ступицей

Размеры профиля канавок шкивов приведены в табл. 8.
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Наружный диаметр шкива, мм:

de = D -  25.

Ширина венца шкива, мм:

Вш = ( г -  1)/р + 21.

Толщина обода шкива, мм:

5Ш = 0,005с/ + 3. ,

Шероховатость поверхностей шкивов:
-  рабочие поверхности канавок Лд = 0,8... 1,25;
-  другие обрабатываемые поверхности Ra = 6,3... 12,5;
-ф аски Ra = 12,5...25;
-  другие необрабатываемые поверхности -  без обработки.

Отклонения формы и расположения поверхностей шкивов:
-  допуск биения конусной рабочей поверхности канавки шкива на каждые 

100 мм диаметра относительно оси вращения должен быть не более: 0,20 мм 
при п < 80 с 1; 0,15 мм при п < 160 с '1; 0,10 мм при п > 160 с '1;

-  допуск торцевого биения поверхности обода относительно оси посадочного 
отверстия (см. табл. 9);

-  допуск радиального биения поверхности обода относительно оси посадоч­
ного отверстия (см. табл. 9);

-  предельные отклонения угла канавки шкивов, обработанных резанием, 
должны быть не более: ± Г  -  для сечений Z, Л9 В; ±30' -  для сечений С, Д  Е\

-  неуказанные предельные отклонения размеров обрабатываемых поверхно­
стей: охватываемых -  Л14; охватывающих -  #14; прочих -  ± ПЛАН.
12



Таблица 9 -  Допуски радиального и торцевого биения поверхностей шкивов
Допуск биения, мм

радиального торцевого
d  шкива допуск d  шкива допуск
до 120 0,10 до 160 0,10до 260 0,12 до 400 0,16до 500 0,16 до 1000 0,25до 800 0,20 1

Примеры оформления рабочих чертежей 
шкива поликлиноременной передачи

В  (2.5:1)

4,8x6=28.8 ±0,04

9 V )

Ьалонсировать стати­
чески. Допустимой дис­
баланс- 6 гм

2. Допуски размеров, масса и припуски на 
механическую обработку-ГОСТ 26645-85

3. Литейное уклона- 3 ’; 
литейное радиуса-(4 ...5 ) мм

4. h 14; Н14; ±0.51Т14;
-поверхностей 9 ' -±0.5!Т16

ШКИВ

СЧ 20 
ГОСТ 1412- 85

Пит \Uocco jifermwad
Т

r\ I !

ш _ I ”.flutmal I
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02
8Н

7

4,8x7=JJ,6±0, 15 5 7
Б  ( $ : V  R0.2 4,8± C. Ro6,3 ( \ / )

✓ 0.04 IA | \S \ 0 .1 S \ a \ «

Ш Ш Ш Ш Ш

У  0,04 A
1. Предельное отклонения расстояния между 

nepboQ и любой последующей конобкой не 
более ± 0,04 мм

2 Ьолонсиробоние статическое. Допустимой 
дисбаланс-3 г м

3. Допуски роэмероб, масса и припуски на 
механическую обработку -  ГОСТ 26645-85

4. Литейное уклона-3‘; 
литейное родиуси - ( 4  . 5) мм

5. h14; H I4; ±0.5IT14;
- поберхностей - ±0,5(716

t t -

~T— ШКИВ

сч 20
(ОСТ 14 1 2 - 8 5

bum Уосса ихimwbJ 
2 .1

ZLZEmeOШп.
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1) 4 J 457: 4 -  количество ребер; J -  тип сечения канавок; 457 -  длина ремня 
в мм;

Примеры обозначения (маркировки) поликлиновых ремней

2) 190 L 8: 190 -  длина ремня, равная 19,0 дюймов или 482,6 мм; L -  тип 
сечения канавок; 8 -  количество ребер.

Натяжные устройства поликлиноременных передач

а) на салазках; 6) на плите; в) -  д) на специальной поворотной раме 
Рисунок 1 0 -  Установка электродвигателя

Рисунок 11 -  Салазки для установки электродвигателя

15



Пример расчета поликлиноременной передачи

Исходные данные:
Привод поршневого компрессора от трехфазного электродвигателя.

Р\ = Рэд = 3 кВт; Р2 = 2,85 кВт;
Лпкрп ~ 0,95,

п\ = 3000 м и н ,  т = 1000 м и н ,  
и = 3;

Г, =9,55 Нм; Г, = 27,2 Нм.

Режим работы -  двухсменный; тип нагрузки -  Достоянный; натяжной ролик 
отсутствует.

1 = 5 лет; /ггод = 0,8; ксут = 0,5.

Расчет:

Предварительный выбор сечения ремня и размеров сечения

Ср = 1,2 (см. табл.6);
Pip = 3-1,2 = 3,6 кВт;

Г1р = 9,55 1,2= 11,46 Нм.

На основании диаграммы (рис. 3) и табл. 1 выбираем сечение ремня К(J).

Геометрический расчет передачи

1. Минимальный расчетный диаметр ведущего шкива принимаем по табл.1 
d\mn = 40 мм.

2. Действительный диаметр ведущего шкива d\ = 45 мм.

3. Расчетный диаметр ведомого шкива

d2 = 45-3 = 135 мм.

4. Действительный диаметр ведомого шкива d2 = 125 мм.

5. Действительное передаточное отношение передачи

8 = 0,015;

ил
125

45(1-0,015)
2,82.

6. Минимальное межосевое расстояние

16
атп = 0,55(45 + 125) + 4 = 97,5 мм.



Окончательно принимаем а = 98 мм.

7. Расчетная длина ремня

, ч 0,25(125-45)
I! =2-98 + 0,5-3,14159-(45 + 125) + ------*-----------^- = 479,33 мм.

р v ; 98

8. Действительная длина ремня по табл.1 Lp = 500 мм.

9. Межосевое расстояние передачи

а = 98 + 0,5(500 - 479,33) = 108,33 мм.

10. Скорость ремня

3,14159-45-3000 „ ,v = - ---------------------= 7,07 м/с.
6 - 104

11. Угол обхвата ремнем ведущего шкива

ot| = 180° -  5- - (125~ 45) = 137 91° = 137°54'301’.
1 108,33

12. Поправка мощности, учитывающая влияние уменьшения изгиба ремня 
на ведомом шкиве:

ДГ1 = 0,7 Нм (см. табл. 2);

А Рх = 0,0001 • 0,7 • 3000 = 0,21 кВт.

13. Допускаемая мощность для 10 ребер

[Ло]о= 2,03 кВт (см. табл. 3);
Са = 0,89 (см. табл. 4);
CL = 0,93 (см. табл. 5);

[/>0] = (2,03 • 0,89 • 0,93 + 0,21) • 1,2 = 2,27 кВт.

14. Число ребер ремня

10-3z = ------
2,27

13,2.

Принимаем z = 14 (см. табл.1).
17



15. Сила, нагружающая валы передачи:

Ф = 0,5;

^тах = U -  792,2 = 1,03 кН.

Конструирование шкивов поликлиноременной передачи

1. Выбор материала шкивов.
Так как v < 30 м/с, шкивы передачи изготавливаем из чугуна СЧ20 

(ГОСТ 1412-85).

2. Ступицы шкивов.
Диаметр и длина ступицы

Принимаем d^x  = 15 мм.
Если ведущий шкив расположен на валу электродвигателя, то в расчете 

принимается диаметр его вала.

Принимаем dsajx2 = 20 мм.
Цт! = 1,6 15 = 24 мм;
Dct2 = 1,6-20 = 32 мм;
Lqj\ = 1,4 15 = 21 мм;
Lcx2 = 1,4-20 = 28 мм.

3. Тип посадочного отверстия.
Посадочные отверстия шкивов -  цилиндрические со шпонкой (см. рис. 6). 
Посадка цилиндрического отверстия -  Н1.
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4. Шероховатость поверхностей:
-  отверстие в ступице -  Ra = 1,6...3,2;
-  боковые поверхности ступицы -  Ra = 6,3.

5. Допуски формы и расположения поверхностей -  торцевое биение ступицы 
0,05 мм (см. табл. 7).

6. Конструкция шкивов.
Ведущий шкив -  монолитный; ведомый шкив -  с диском.

7. Размеры профиля канавок шкивов -  см. табл. 8.

8. Наружный диаметр шкивов

de 1 = 45 — 2 1 =43 мм; 
de2=125 —2 1 = 123 мм.

9. Ширина венца шкивов

Вш = (14 -  1)-2,4 + 2-3,5 = 38,2 мм.

Окончательно принимаем Вш = 40 мм.

10. Толщина обода шкивов

5Ш| = 0,005 45 + 3 = 3,225 мм;
5ш2 = 0,005 -125 + 3 = 3,625 мм.

11. Шероховатость поверхностей шкивов:
-  рабочие поверхности канавок Ra = 1,0;
-другие обрабатываемые поверхности Ra = 3,2...6,3;
-  другие необрабатываемые поверхности -  без обработки.

12. Отклонения формы и расположения поверхностей шкивов:
-  допуск торцевого биения поверхности обода относительно оси посадочно­

го отверстия -  см. табл. 9;
-  допуск радиального биения поверхности обода относительно оси посадоч­

ного отверстия -  см. табл. 9;
-  неуказанные предельные отклонения размеров обрабатываемых поверхно­

стей: охватываемых -  h 14; охватывающих -  #14; прочих -  ± /714/2.

13. Маркировка ремня:
14 K(J) 500: 14 -  количество ребер; К(7) -  тип сечения канавок; 500 -  длина 

ремня в мм.
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