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ПРЕДИСЛОВИЕ

Настоящее учебное пособие по строительной механике предна
значено для студентов строительных специальностей высших учеб
ных заведений. Оно соответствует учебной программе, по которой 
ведется подготовка инженеров-строителей специальности «Про
мышленное и гражданское строительство». Содержание предлагае
мого изучению материала рассчитано на курс лекционных и прак
тических занятий примерно 180-200 учебных часов.

В методическом отношении учебное пособие воспроизводит в 
значительно переработанном и дополненном виде содержание лек
ционных и практических занятий, проводившихся авторами в тече
ние ряда лет со студентами Белорусского национального техниче
ского университета и Брестского государственного технического 
университета.

Наряду с изложением традиционных методов расчета, в пособии 
много внимания уделяется изучению подходов к автоматизации 
расчета и получению достоверных результатов.

Ввиду того, что затронутые в книге вопросы могут представлять 
интерес для лиц, работающих в области приложений строительной 
механики к разработке проектно-вычислительных комплексов, 
удельный вес отдельных глав несколько увеличен по сравнению с 
традиционным представлением об их содержании и изложение сде
лано, по возможности, доступным для широкого круга читателей.

Не останавливаясь здесь на содержании учебного пособия, пред
ставление о котором можно получить по оглавлению, отметим, что

предисловие, п.1.7, главы 2, 7 -  11, 15, 16 написаны проф., д-р техн. 
наук А.А. Борисевичем,

главы 1 (кроме п. 1.7), 12, 13, 1 8 - 2 5  написаны проф., д-р техн. 
наук Е.М. Сидоровичем,

главы 3 - 6 ,  14, 17 написаны доц., канд.техн.наук В.И. Игнатюком.
Замечания о недостатках учебного пособия авторами будут при

няты с благодарностью.
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