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Предлагается расширения алгоритма послойного обучения, пред
ложенного для двухслойных сетей [1], на многослойные гетерогенные 
нейронные сети.

При послойном обучении сначала, после подачи всех элементов 
обучающего множества, изменяются синаптические связи последнего 
слоя. Затем, после того как на модифицированную сеть были поданы 
все элементы обучающего множества, изменяются синаптические свя
зи предшествующего слоя. И так далее, до достижения первого слоя 
сети. Затем осуществляется переход к началу алгоритма. Процедура 
обучения останавливается после того, как ошибка сети не превышает 
заданную после двух последовательных итераций. Шаги обучения
OTfnl выбираются для наилучшей минимизации ошибки сети при изме
нении синаптических связей соответствующих слоев.

Теорема. При послойном обучении многослойной гетерогенной 
нейронной сети прямого распространения без обратных связей адап
тивный шаг для каждого слоя определяется в соответствии с формула
ми:

где

jn - \ Jn  Jn Jn - I
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вычисляется рекуррентно с начальным условием

U(Nlk = ( MFN' )2 + D E wm  ■ MFn" ,

при этом CDjlJ m -  матрица размерности гпп х  тп̂ , все элементы ко

торой равны нулю, кроме стоящих в j  строке, равных единице.



Секция "Математическое моделирование"
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