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При соударении абсолютно упругого цилиндра с абсолютно 
упругой полубезграничной средой, происходящем в однородном 
гравитационном поле, обеспечивающем повторение соударений, 
механическая энергия цилиндра уменьшается, диссипируя в 
полубезграничную среду в форме упругих волн. Дискретная модель 
ситуации, допускающая экспериментальную реализацию, показана на 
рисунке: '•

Грузы ши , Ш1к , соединенные пружиной с коэффициентом 
упругости К| и длиной в недеформированном состоянии а1 , моделирует 
цилиндр, а груз массой пп с двумя пружинами - полубезграничную сре­
ду. Чтобы имитировать унос энергии в полубезграничную среду, ис­
пользуется демпфер с импедансом 2  , при котором демпфер будет согла­
сованной нагрузкой. Система уравнений, описывающая модель, имеет 
вид:

При Х)ь - Х2 < гг :
га 1*Л, = - т  12  в1п а - к 2(хц ,-Х 2 - а 2) + 1ч(Х1н -х ц ,- » ! )
“ 1МЯ = -т 1 в в т (Х - к 1 ( х 1 я - х ц ,- а 1 )  
т  2х-2 = —т  26 в!па — к2(х2 — в2 > +  к2 (хц, — х 2 — »2) — 2*2

При хп - XI > а»:
П1 рГц, =  - т  1В в!п а  +  к^хщ -  хд, - а ^  
т  1ХШ = - в  1в в!па — к^хщ  — Хц, -ад) 
т  2х 2 =  25 в1п а  — к 2( х 2 ~ “ 2) ~  2 х’2

Анализ решений системы показывает', 
моменту времени, начиная с которого груз тн . непрерывно контактирует 
с пружиной (кг ,В2 ) , система обнаруживает хаотическое поведение с 
перемежаемостью, что является, по-видимому, простейшим случаем 
динамического хаоса .
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