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О П РИ БЛИ Ж ЕНИ И  СИСТЕМ ДИФ Ф ЕРЕНЦИАЛЬНЫ Х  
УРАВНЕНИЙ С ОБОБЩ ЕННЫМИ КОЭФФИЦИЕНТАМИ

А. И. Ж ук (Минск, Беларусь)

Рассмотрим следующую задачу Коши на отрезке Г = [ 0 , а ] с К :

xt(t) = '*rtf t3(x(t))iS(t),i =  T̂ p (1)
3=1

с начальным условием т(0) = х0, где f tj, і = 1,р, j  =  l ,q  — некоторые функции, 
x(t) = [xl (t), х2(t), . . .  ,xp(t)], a ХДі), і = l,q  — функции ограниченной вариации на 
отрезке Т. Аналогичное уравнение в одномерном случае было рассмотрено в [1].

Задаче (1) поставим в соответствие следующую конечно-разностную задачу с осред
нением

4 (t + h n ) -  4(*) =  fn M t) ) [ L i ( t  + hn) -  L3n(t)],i =  Ipp (2)
3=1

с начальным условием znWI[o,/in) = x no(t). Здесь Ln(t) =  (L * pn)[t) =  f ^ n L(t + s) x
x pn(s)ds, ще pn e C°°(R), j ) n ^  0, supp pn C [0,1], f 01/n̂ pn(s) ds =  1, a /„ =  
= f  * pn, c pn(xu . . . , x p) = npp(nxu . . . ,n x p), pn eC °°{  Rp), pn ^  0, supp pn C [0,1], 
JJo;i] Рпі?і) ■ • • > -̂ p) d x \.,. dxp = 1.

Для описания предельного поведения решения задачи (2) рассмотрим систему

®*(*) =  4  +  51  І  f l3(x(s))dV(s), г =  Трр. (3)

■?=1 о
Для любого t Є Т  справедливо следующее представление: t — rt + m thn, где rt Є 
Є [0, Ля), mt Є N.

Теорема. Пусть / lJ, г =  1,р, j  — І, q удовлетворяют условию Липшица и 
ограничены, L1 — функции ограниченной вариации и непрерывны. Тогда при п —> оо, 
hn —> 0 <1ал всея; t Є Т решение xn(t) задачи Коши (2) сходится к решению системы 
уравнений (3) если скл любого t Є Т выполняется \хпо(rt) — Жо] -> 0.
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ЭКСПОНЕНЦИАЛЬНАЯ УСТОЙЧИВОСТЬ ПРОГРАММНОГО 
МНОГООБРАЗИЯ НЕЛИНЕЙНЫХ СИСТЕМ УПРАВЛЕНИЯ

С. С. Жуматов (Алматы, Казахстан)

Задача построения всего множества систем дифференциальных уравнений, име
ющих заданную интегральную кривую, впервые была сформулирована и дан ме
тод решения этой задачи в работе [1]. Дальнейшее развитие метод Еругина получил


