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Рассмотрим систему
Ах(() =  А,х(1 - 1 )  + Ви(( - 1 ) ,  Г=0,1,2,.. .,Т, (1)

*(-1) = «р(-1), (2)
У(1) — Сх(1) ,  (3)

где А и Л, заданные матрицы с постоянными элементами; пара матриц 
(Л, А,) в системе (1) регулярная, В, С  -  невырожденные матрицы нужной 
размерности.

Определение. Система (1)-(3) называется полностью наблюдаемой,
если по выходу (3) и известному управлению и(1),1 = -1,0.... Г + * -1  можно
однозначно восстановить п - вектор х0, т е. начальное состояние (2), 
породившее заданный выход.

Рассмотрим частный случай (1), (2): и(г) = 0. Тогда (I) примет вид
А*(г) = А ,х ( /-1 ) .  (4)

Решение этой системы
*(г) = (С0Л1) > ( - 1 ) -

Тогда решение (4), (2), (3) имеет вид:
у(г) = С(С0 А, ) " > ( - « •  (5)

Утверждение 1. Для полной наблюдаемости системы (4), (2), (3) , 
необходимо и достаточно, чтобы функция р(%,1) = С(С0А, )'*' § , где 
§ = <р(—1), удовлетворяла условию 0 * 0 , 1 = 0,1,..., Т для любого
вектора # ,||# ||* 0 .

Утверждение 2. Система (1)-(3) полностью наблюдаема, тогда и 
только тогда, когда полностью наблюдаема система (4), (2), (3).
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Пусть поведение объекта описывается системой 
г(г) = А г(0  + * « (г -А ) + я>К0. г е 7 ’ = [0, г.], I, = г„+1 = к(т  + 1 ), (1)
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