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К РАСЧЕТУ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИХ ПАРАМЕТРОВ 
ВИБРОТРАНСПОРТИРУЮЩЕГО УСТРОЙСТВА С 
ДИФФЕРЕНЦИАЛЬНЫМ ДВИЖЕНИЕМ ТРУБЧАТОГО РАБОЧЕГО ОРГАНА 

Как известно, работа вибротранспортирующих устройств оценив 
вьется коэффициентом режима Г. И
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где , A -  амплитуда колебаний; u) -  углоЕа^і скорость; *  -  угол 
изменения положения, оси грузонесущего органа; р  -  угол подъема 
материала. 1 -

Максимальная амплитуда грузонесущего рабочего органа с диф
ференциальным движением равна А в 2 -?  , где 2  -  величина экс
центриситета. Оптимадьнря ччрррща вращения эксцентрика выбирается 
в пределах 600 об/мин, т ,к .  ррвышенная частота вращения значи1. ль- 
но усложняет балансировку Есей установки и значительно повышает 
потребную мощность. ■( . ”

одно и то же значение коэффициента Г можно получить варьируя 
различными значениями параметров А, ьО , j ł  , с£ . Увеличение 
амплитуды А при одном и том же значении Г дает большие приращения 
скорости, чем увеличение частоты колебаний.

В результате экспериментов нами получена следующая завися-;_
мость: j  і  ‘ 'г• О-тр ■ ■ :ч ....
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Исходя из этой формулы в зависимости от заданного режима 
работы и выбранного диаметра грузонесущего органа, можно опреде
лить параметр эксцентриситета, который будет соответствовать мак
симальной скорости перемещения материала, и, соответственно, мак
симальной производительности^


