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(57) Изобретение относится к строительству 
и может быть использовано для погружения 
винтовых свай. Цель изобретения -  повыше­
ние производительности и упрощение кон­
струкции. Устройство состоит из стержня 1 
с маховиком 3. который свободно установ­
лен на стержне и снабжен соосно закреп­
ленной на нем втулкой 6. наголовника 2 и

привода вращения. На противоположных 
поверхностях маховика 3 и наголовника 2 
выполнены зубья 5. Стержень 1 смонтиро­
ван на наголовнике 2, а втулка 6 закреплена 
на маховике 3 с возможностью вращения. 
Устройство снабжено приводными ролика­
ми 13 с секторными выступами 14, взаимо­
действующими с втулкой 6, а вал привода 
вращения соосно соединен со стержнем 1. 
Причем маховик 3 и стержень 1 оборудова­
ны взаимодействующими друг с другом 
шпоночными выступами 15. При вращении 
ролики 13 своими выступами 14 входят в 
зацепление с втулкой 6 поднимая маховик 
3 вверх. При выходе из зацепления зубьев 5 
входят в зацепление выступы 15 и происхо­
дит раскручивание маховика 3 приводом 
вращения параллельно с его подьемом. По­
сле выхода из зацепления выступов 14 ма­
ховик 3 падает вниз, выходят из зацепления 
выступы 15 и входят в зацепление зубья 5, в 
результате чего крутящий момент и осевое 
усилие передаются на сваю 16, которая по­
гружается в грунт. Далее повторяется новый 
цикл работы устройства. 3 ил.
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Изобретение относится к строительству 
и может быть использовано для погружения . 
винтовых свай.

Цель изобретения -  повышение произ­
водительности и упрощение конструкции 
устройства.

На фиг.1 представлено устройство для 
погружения винтовых свай в процессе подь- 
ема и раскручивания маховика, общий вид; 
на фиг. 2 -  разрез А-А на фиг.1; на фиг.З -  
сечение Б-Б на фиг.2.

Устройство для погружения винтовых 
свай состоит из стержня 1, наголовника 2 и 
маховика 3, свободно установленного на 
стержне 1. Стержень 1 смонтирован на на­
головнике 2 с возможностью вращения, что 
обеспечивается посредством упорного под­
шипника 4. На обращенных одна к другой 
поверхностях наголовника 2 и маховика 3 
выполнены зубья 5. Маховик 3 снабжен со­
осно закрепленной на нем через упорный 
подшипник 4 втулкой 6. На кронштейне 7, 
соединенном с ползуном 8, скользящим по 
направляющей 9 копровой установки, смон­
тирован привод вращения, включающий 
двигатель 10 и муфту 11 сцепления с редук­
тором 12. Вал привода вращения соосно 
соединен со стержнем 1. Устройство снаб­
жено механизмом подъема маховика 3 в ви­
де приводных роликов 13 с секторными 
выступами 14, взаимодействующими с на­
ружной поверхностью втулки 6, внутренний 
диаметр которой принимается не менее 
внутреннего диаметра маховика 3 (отвер­
стия в маховике 3). На внутренней поверх­
ности маховика 3 и наружной поверхности 
стержня 1 образованы шпоночные выступы 
15, входящие в зацепление друг с другом 
при выходе из зацепления зубьев 5 махови­
ка 3 и наголовника 2. Соединение винтовой 
сваи 16 с наголовником 2 производится при 
помощи пальца 17, пропущенного через от­
верстия в наголовнике 2 и свае 16. Ролики
13 могут быть прикреплены к дополнитель­
ному кронштейну (не показан), соединенно­
му через ползун с направляющей копра.

Устройство для погружения винтовых 
свай работает следующим образом.

К наголовнику 2 присоединяют винто­
вую сваю 16 с помощью пальца 17. Затем 
включают привод вращения и механизм 
подъема. Под действием роликов 13, входя­
щих в зацепление секторными выступами
14 с помощью сил трения с втулкой 6, махо­
вик 3 поднимается. При выходе из зацепле­
ния зубьев 5 маховика 3 и наголовника 2 
входят в зацепление шпоночные выступы 15 
стержня 1 и маховика 3, благодаря чему 
вращающий момент со стержня 1 передает­
ся на маховик 3. Для облегчения зацепления

на нижних концах выступов 15 стержня 1 и 
верхних концах выступов 15 маховика 3 об­
разованы скосы 18 (фиг.З). Под действием 
вращающего момента происходит раскру­
чивание маховика 3 параллельно с его подъ­
емом, при этом втулка 6 совершает только 
поступательное осевое движение, благода­
ря чему повышается надежность зацепле­
ния секторных выступов 14 роликов 13 с 
втулкой 6.

После выхода из зацепления выступов
14 роликов 13 маховик 3 с втулкой 6 под 
действием сил тяжести падает вниз. Раскру­
чивание маховика 3 происходит до момента 
выхода из зацепления шпоночных выступов
15 маховика 3 и стержня 1. При дальнейшем 
падении маховик 3 (после выхода из зацеп­
ления друг с другом выступов 15) своими 
зубьями 5 входит е зацепление с зубьями 5 
наголовника 2, в результате чего крутящий 
момент и осевое усилие передаются на вин­
товую сваю 16, которая погружается в грунт. 
Далее повторяется новый цикл работы уст­
ройства, причем количество циклов, необхо­
димое для полного погружения сваи 16 на 
проектную отметку, зависит от размеров 
сваи 16, вида грунта, высоты падения махо­
вика 3, его скорости вращения, массы и мо­
мента инерции. Момент инерции можно 
регулировать путем радиального перемеще­
ния специальных масс. Скорость вращения 

•маховика 3 регулируется посредством ре­
дуктора 12, а высота подъема -  путем изме­
нения угла сектора с выступом 14 роликов 
13. Требуемое соотношение между крутя­
щим моментом и осевым усилием, переда­
ваемыми на сваю 16, обеспечивается 
подбором высоты подъема маховика 6; из­
менением скорости его вращения и момента 
инерции.

Совмещение во времени процессов 
подъема и раскручивания маховика, исклю­
чение процесса опускания траверсы и сни­
жение затрат времени на зацепление 
маховика траверсой позволяет в 1,4-1,6 раз 
сократить время одного цикла работы уст­
ройства, что обуславливает повышение его 
производительности. Кроме того, сущест­
венно упрощается конструкция устройства 
благодаря исключению из нее штанг с кат­
ками и массами на концах, опорного кольца 
и приспособления для снятия катков.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я
Устройство для погружения винтовых 

свай, включающее соединенный посредст­
вом кронштейна направляющей копра стер­
жень с наголовником, свободно 
установленные на стержне втулку и махо­
вик, причем на обращенных одна к другой
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поверхностях последнего и наголовника 
выполнены зубья, привод вращения, о т л и ­
ч а ю щ е е с я  тем, что, с целью повышения 
производительности и упрощения конст­
рукции, устройство снабжено механизмом 5 
подъема маховика, -кинематически связан­

ным с втулкой, а аал привода вращения со­
осно соединен со стержнем, взаимодейст­
вующим с маховиком посредством 
шпоночного соединения, при этом стержень 
смонтирован на наголовнике, а втулка -  на 
маховике с возможностью вращения.
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