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В работе приведена программе уравновешивания эамкну- 
того теодолитного хода. Программы составлены таким обра-
ВОМ, ЧТООЫ «СКЛОЧИТЬ ВОЗМОЖНОСТЬ ТруОИХ ОШИ0ОК В OKOR4H-„ тельных результатах^вычислений; - . - .................................

: В качестве исходной 5 информации; ис|Юдь8уются ;ко0рди- '' 
маты твердой точки, намеренные углы и линии, а такие ди- 
рекциоиный угол одной-стороны, В результате вычислений 
предусмотрена выдача на печать координат точек хода.

Длягосвоення подготовки числового материала и управ­
ления машиной в процессе работы ее по приведенной прог­
рамме, а такие в целях пояснение выдаваемых на печать ре- 

. вультатоа вычисления для какдой программы приведен пример.
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