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Согласно "Осноиниг направлениям развития гидромелиорации 
6ССР" предусматривается создание гидромелиоративных систем двусто­
роннего дейстпип, с помощью которых возможно регулирование нод’но- 
иоодушпсго редимп u поддержиппнне его на оптимальном уровне.Гидро­
мелиоративные системы являются слодними иоьохопяйствевнции .пред- v.

. ..грттитш,управление которыми требует ч определенного уровня явто-V  ‘ ' О ' ' ■■ ■ ...
:*аттаиип .Сегодня имеются системы,в которых уровень поди в канолах
регулируется автоматически.Известны конструкции автоматических 
ш то п  -  регуляторов и труб-регуляторов,но.они работают бон учета 
платности почвы на обьекто и по всегда создают требуемы!! полно- 
но«дудЙ1иП реиим. ■

Если рассматривать гидромелиоративную систему, как объект ав­
томатического управления,то для осуществления подачи потребуется 
определенный набор автоматических регуляторов,датчиков фактическо­
го 'состояния обыжта и устройств по передаче и преобразованию ин­
формации. ; , . . _..••• _

Подбор соответствующих автоматических устройств'для "уч'еб- 
1 ной гидромелиоративной системы и технико-экономическое обоснование 
выбранного, уровня автоматизации технологического процесса проиаво- 
дитеяв данной роботе.Л ii V -E V А ? V T ’ A:V  у
1 .Бочкарев' Н.И;Гапки.н М.З.'.Ончаров Е.Е.'-'Основы .автоматики . и г ав­
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