
■ уда.534.АКТИВНОЕ даШВГСЕСКОЕ ГАШЕНИЕ ШНУХДЕШШХ КОЛЕБАНИЙ В ЫЕХАШ1ЧЕСКИК СИСТЕМАХМещпнчук Т.И .,3убель Т,Н .Научный, руководитель-асс;, ■ ■ ■ .... / А.З.СевенюкОби пзое /иавеетное/диномичаокоо гашение вынужденных колебаний в «гахаккческкл системах япляотся пассивным [ i j  .При отоа гашении к колябагсфися телам принято присоединить- подпруииневике массы е вера- i исс определенными параметрами /сам:1 массы,жесткости пру кин/, !Поскольку такие параметры являются неизменными в процесса гаше­ния, то само пассивное динамическое гашение вынужденных 'колобавнй с механических системах является зОДоктивпын в чрезвычайно узких облас­тях, определяемых упомянутыми перометреый.Малейшее отклонение восмущ?1.- зкцих сил /по частота/ от яедтпшх вырадеякй полностью ликвидирует весь оффект дивомического гашения,В работе предлагается агатный способ динамического геэиечхя механических колебаний,При таком динамическом гашения вы.чуидевкых ко­лебаний к колеблппимед телам такие присоединяются ri о дп ру я и н о т т  и меоая с заранее определенными параметрами,но к откм подпруямнешиго .чеосан дополнительно ecie подводятся экранов спрододеник-о гоамушеихя.В роботе покоелпо, что при активном динамическом гаи-ечни ,оФ~ факт гашения сохраняет спос «чпзчепие. при варьировании по.тудшгжимд екдгшг в догольно широких областях.Предлагаемый способ динамического гашения Еыяуждепиых колёбв- ягй повзоляот гасить гошухдекпке колебания любой формы /епдусоидпль- ш.О;биггриовичсски«,полкгврмоинческно/.. Активное динамическое гашение предполагает исполь'яоиание взе- мептоя пэтоиптикк длл формирования текших усилий л подачи пх на при­соединяемые к системам гасители.Работе носит дсследоготгдьскяй характер,Л И Т Е Р А Т У Р А! . Набоков И .К , Теория колобений , “Неука ” 11*60.П.Пярптонш  В ,С , Сперсдиопнсо исчисл-чио Язлптосьстго 'Hwcrm-o уг;хверсятоть, Г.5С8.
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