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(54) УДАРНОЕ УСТРОЙСТВО
(57) Изобретение относится к ударной 
строительной технике и может быть ис
пользовано для погружения или извле
чения свай и других элементов. Цель 
изобретения - повышение эффективно
сти работы устройства путем увеличе-

устройство состоит из корпуса с рамой 
1 и направляющими, установленный с 
возможностью продольного перемещения 
и вращения ударник 3 и шабот. Механизм 
подъема ударника 3 выполнен в виде 
закрепленных на раме 1 приводных роли
ков 5. Ударник выполнен в виде состав
ного в сечении цилиндра, части которо
го ограничены образующими. Противоле
жащие части 7 и 8 цилиндра жестко со
единены между собой. При этом примы
кающие части смонтированы с возмож
ностью продольного перемещения одной 
относительно другой. Высота подъема 
частей ударника 3 зависит от угла на
клона роликов 5 к продольной оси удар
ника, Для повышения частоты нанесения 
ударов увеличивается число составных S
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Изобретение относится к ударной 
строительной технике и может быть ис
пользовано для погружения свай и других 
элементов в грунт, разрушения твердых  ̂
материалов, а также для извлечения 
св ай .

Цель изобретения - повышение эффек
тивности работы устройства путем уве
личения частоты наносимых ударов. jg

На фиг. 1 изображено ударное устрой
ство, общий вид', на фиг, 2 - разрез 
А-А на фиг. 1,

Ударное устройство состоит из кор
пуса с рамой 1 и направляющими 2, в f5 
которых установлен с возможностью про
дольного перемещения и вращения удару 
ник 3, и шабота 4.. На раме 1 закреплен 
механизм подъема ударника 3 в виде при
водных фрикционных роликов 5. Вращепие2о 
роликов 5 может осуществляться мотор- 
редуктором 6, также закрепленным на 
раме J . Ударник 3 выполнен в виде 
составного в сечении цилиндра, собран
ного из монтированных с возможностью 25 
продольного перемещения относительно 
друг друга и взаимодействия с шаботом 
частей 7 и 8, наружная поверхность 
каждой из которых является ограни
ченным образующими участком цилиндри- ^  
ческой поверхности ударника 3, благо
даря чему обеспечивается постоянный 
контакт роликов 5 с последней. Диа
метрально противоположные части 7 и 
8 жестко соединены между собой, при-' ^  
чем часть 8 соединена посредством 
одеваемых снаружи обойм 9, а части 
7 - посредством перемычки 10. Рама 1 
выполнена из балок 11, одетых с воз
можностью поворота на болты 12 с 
гайками 13. Болты 12 пропущены через 
сквозные отверстия 14 в опорах 15,. 
обеспечивающие возможность переме
щения болтов 12 по окружности с цент
ром в точке касания роликов 5 с удар- 
ником 3. Благодаря перемещению... 
болтов 12 в отверстиях 14 осущест
вляется изменение (регулирование) 
угла наклона роликов 5 к продольной 
оси ударника 3. Фиксация болтов 32 в 
опорах 15, закрепленных на корпусе, 
производится при помощи накладок 16 
с горизонтальными прорезями 17, дли
на которых принимается равной гори
зонтальной проекции отверстий 14. ^
Накладки 16 одеты на болты 12 и при
креплены разъемными, например, бол
товыми соединениями 18 к опорам 15, 
расположенным между балками 11. Для

обеспечения постоянного сцепления 
(прижатия) роликов 5 к ударнику л, 
даже при небольших неровностях по
следнего, балки 11 подпружинены пру
жинами 19, размещенными между балками 
11 и шайбами 20, контактирующими с 
гайками 13.

Ударное устройство работает следу
ющим образом.

Под действием роликов 5 механизма 
подъема, находящихся в зацеплении за 
счет сил трения, например, с частями 
7)производится их подъем вверх, при 
этом части 8 взаимодействуют с шабо
том 4. Так как ролики 5 установлены 
под углом к продольной оси ударника 
3 подъем частей 7 сопровождается их 
поворотом, т.е. части 7 совершают 
винтовое движение. При определенной 
высоте подъема частей 7, зависящей 
от угла об наклона роликов 5 к про
дольной оси ударника 3, ролики 5 вы
ходят из зацепления с ними и под дей
ствием сил тяжести части 7 падают 
вниз, нанося удар по шаботу 4. Одно
временно (разрыв во времени незначи
телен) с выходом из зацепления с 
частями 7 ролики 5 входят в зацепле
ние с частями 8 и производится уже их 
подъем параллельно с нанесением 
удара частями 7. Затем ролики 5 вы
ходят из зацепления с частями 8, ко
торые при этом падают вниз, а ролики 
вновь входят в зацепление с частями 
7 и повторяется новый цикл работы 
устройства. За один оборот ударника 
2 наносится два удара.

Изменение угла наклона роликов 
5 к продольной оси ударника 3 выпол
няется путем открепления накладок 16 
от опор 15 и перемещения их в верти
кальном направлении (левая и правая 
накладки 16 перемещаются в разные 
стороны), при этом болты 12 переме
щаются одновременно в отверстиях 
14 опор 15 и прорезях'17 накладок 16, 
поворачиваясь относительно точки ка
сания роликов 5 с ударником 3. После 
обеспечения заданного угла наклона 
роликов 5 накладки 16 при помощи 
болтового соединения 18 вновь прикреп
ляют к опорам 15, для чего в послед
них по высоте выполнены отверстия 
21 . С увеличением угла наклона oL 
высота подъема частей 7 и 8 уменьша
ется и наоборот.

Для повышения частоты нанесения 
ударов увеличивается число состав-
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ляющих частей, при этом частота уда
ров становится равной п/2, где п - 
число частей.

При извлечении свай роликами 5 
зажимается их верхний конец, находя
щийся над землей, причем ролики 5 
устанавливают параллельно продольной 
оси сваи.

Благодаря выполнению ударника в 
виде цилиндра, собранного из монти
рованных с возможностью продольного 
перемещения относительно друг друга 
и взаимодействия с шаботом частей, 
наружная поверхность каждой из ко
торых является ограниченным образую
щими участком цилиндрической поверх
ности ударника, обеспечивается по
стоянное нахождение роликов в зацеп
лении с ним, что позволяет исключить 20 
из конструкции вращатель с приводом 
и элементами крепления на корпусе и 
тем самым существенно упростить кон
струкцию, повысить ее надежность и 
долговечность.Кроме того,предлага- 25 
емое устройство позволяет облегчить 
регулировку высоты подъема ударника 
(рабочих параметров), увеличить час

тоту наносимых ударов и снизить ве
роятность преждевременного разруше
ния свай, что обуславливает повыше- 

 ̂ ние эффективности работы устройства.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я

Ударное устройство, содержащее 
10 корпус с рамой и направляющими, уста

новленный в направляющих с возможно
стью продольного перемещения и вра
щения ударник, механизм его подъема 
в виде приводных роликов, закреплен- 

15 ный на раме с возможностью регулиро
вания угла их наклона к продольной 
оси ударника, и шабот, о т л и 
ч а ю щ е е с я  тем, что, с целью 
повышения эффективности работы уст
ройства путем увеличения частоты 
наносимых ударов, ударник выполнен 
в виде составного в сечении цилинд
ра, части которого ограничены обра
зующими, причем противолежащие части 
цилиндра жестко соединены между со
бой, а примыкающие смонтированы с 
возможностью продольного перемещения 
относительно друг друга.
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