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ГОСУДАРСТВЕННЫЙ КОМИТЕТ СССР 
ПО ДЕЛАМ ИЗОБРЕТЕНИЙ И ОТНРЫТИЙ

ОПИСАНИЕ ИЗОБРЕТЕНИЯ
К АВТОРСКОМУ СВИДЕТЕЛЬСТВУ
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таллообрабатывающ ей промышленности при р а зм ет к е  з а г о т о в о к  п е р е д  их мех а н и ч е с к о й  о б р а б о т к о й .  Цель и з о б р е тения -  упрощение к о н ст р у к ц и и  и п о вышение п р о и з в о д и т е л ь н о с т и  за  с ч е т  исключения с о ср е д о т о ч е н н ы х  м а с с  и возможности р е гу л и р о в к и  у д а р н о г о  имп у л ь с а .  А в т о м а т и ч еск и й  ке р н е р  с о д е р жит стерж ен ь 1 с прижимной г о л о в кой 2 .  На стерж не 1 размещены кин ем ати ч ески  связан н ы е нагружающий мех а н и з м . в з в о д н о - с п у с к о в о й  м еханизм и кер н ер  3 .  В начальный момент н а г р у жающий м еханизм  в виде пружины 4 растяжения с п р е д в а р и т е л ь н о  подж аты ми витками н а х о д и т с я  в зац еп лен и и  с за х в а т а м и  6 в з в о д н о - с п у с к о в о г о  ме
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i У ' (т  iх а н и з м а .  Р а с т я г и в а я  пружину 4 ,  п е р е -  мещают вт у л к у  7 с буртиками 8 вдоль стер ж н я 1 до  у п ор а в сп у ск о в у ю  р е г у лиров очн ую  г а й к у  9 .  Дальнейшее п е р е мещение в т у л к и  7 о б е с п е ч и в а е т  сжатие
пружинной петли 1 . < .с ,<, у ;т,пружинь; ч пт з а д е ; ■ омдя о л к ч о тд ми 8 пружина У уд ар я л - ■ лс улепе у  ял-л,- рь:и н а н о с и т  у гллб/д л д д  с о е ж е  д .  л - :  и в,-гелия Нй е :

И зо б р е т е н и е  о т н о с и т с я  к у с т р о й с т вам для р азм ет к и  и может быть и с п о л ь зо в а н о  в различных о т р а с л я х  м е т а л л о обрабатывающей промышленности при р а з м е т к е  з а г о т о в о к  перед их меха ни- ч е с к о й  о б р а б о т к о й .Цель и з о б р е т е н и я  -• упрощение к о н ст р у кц и и  и повышение п р о и з в о д и т е л ь н о ст и  з а  с ч е т  исключения с о с р е д о т о ченных м а с с ,  разгоняющих с т е р ж е н ь , 'Юи возм ожности плавной р е гу л и р о в к и  у д а р н о г о  и м п у л ь с а .На чер теж е изображен а в т о м а т и ч е с кий к е р н е р ,  общий в и д .А в т о м а т и ч ески й  кернер содерж ит *5ст ер ж ен ь  1 с прижимной го л ов ко й  2 .На стерж не 1 размещены нагружающий м е х а н и з м , взаимодействующ ий с ним в з в о д н о - с п у с к о в о й  м еханизм  и кер н ер  3 ,  ж е с т к о  связанны й со  стержнем 1, 20Нагружающий м еханизм выполнен в ви де пружины 4 растяж ения с п р е д в ар и тельн о поджатыми в иткам и. В зв од н ос п у с к о в о й  м еханизм п р е д с т а в л я е т  собой пружинную петлю о с за х в а т а м и  6 ,  
с ко тор о й  ж ест ко  с в я з а н а  размешенная на стерж не 1 в т у л к а  7 с буртикам и 8 ,  выполненными на ее т о р ц а х .  В т у л к а  7 у с т а н о в л е н а  с возможностью перемещ ения вдоль стерж ня 1. Элементом в з в о д -  -,ijl н о -с .п у с к о в о г о  м ехан изм а я в л я е т с я  и с п у с к о в а я  га й к а  9 ,  о д е т а я  на с т е р жень 1 ,А в т о м ат и ч ески й  кер н ер  р а б о т а е т  35 следующим о б р а з о м .У с т р о й с т в о  у с т а н а в л и в а е т с я  на и з дел ие 10 кернером  3 и п о ддерж ивается у к азател ьн ы м  пальцем з а  прижимную г о л о в к у  2 .  При этом  в з в о д н о - с п у с к о в о й  40 м еханизм в з а и м о д е й с т в у е т  с нагружаю

щим механизмом за сч е т  з а п е л 1 --ил: - л- хватам и 6 витков пружины л пастджппин З а т е м , р а ст я ги в а я  пружину да пт • мня с •п р ед в ар и т ел ь н о  поджптп-е1 -■ л л -  ми j перемещают нгллку ’ л п п-1 -■ вдоль стержня 1 до упора. а р егул ир ов очн ую  дайку 9 .  При ллн; п, тем перемещении втулки 7 пружинная петля 5 сжимается и захв ат ы  о по побеждают пружину 4 р а ст я ж е н и я . Ра г - г т  э н е р г и и ,  за п а с е н н о й  я г л е д г т я л г  п р е д в а р и т е л ь н о г о  поджатия в и т к о в п р у ж и на 4 ч е р е з  втулки 11 у д а р я е т  д- к е р неру 3 и на п о в е р х н о с т ь  изделия 19 н а н о с и т ся  у г л у б л е н и е .  С п у ск ов а я  р е г у л и р ов оч н ая  га й к а  9 п о зв о л я е т  гг.” я п не р е г у л и р о в а т ь  величину у д а р н о го  импучь с а ,  с о з д а в а е м о г о  пружиной 4 р а ст я ж е ния при е е  освобож дении от зац еп лен ия за х в а т а м и  6,Ф О р м у Л а И 3 О б Т; е 7 О : л :А втом атический ко р н е р , о-уд с те р ж е т ,  с прижимной поло;, кон и,- метенные на стержне- ня.:-ружяюг:пп --н в =- н изм , взаимодействутоший с после дним в з в о д н о - с п у с к о в о й  механизм д к е о н е р . ж естко  связанный со стержнем т л и ч а к; щ и й с я г е м , ч т о ,  < целью упрощения конструкции л ьо-илье- ния пр о и зв о ди тел ь н о  с т и н а г р у ж а ю щ и й  м еханизм выполнен н виде пружиня п.гд- тяжения с п р едв ар и тель н о  подлип дли в и т к ам и , а в з в о д н о - с п у с к о в о й  м е х а низм -  в виде пружинной петли с з а х в а т а м и ,  ж естко св я зан н о й  с ней и размещенной на стержне с возможностью перемещения вдоль н его  втулки с бурги ками на ее т о р ц а х ,  и сп у ск о в о й  рогули розочиой г а й к и , о д е -о й  на ст е р ж е н ь .
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